
UM-(PR-04-SERIES)-F67-01

Rise/Fall Time

A, B, Z and A, B, Z

Power Supply
Push-Pull

Duty Ratio 50 %

90°, 180°, 270°, and 360°

Ambient operation Temperature -10 ํC to 70 ํC
Humidity 85 % RH Non-Condensing

Ambient storage
Temperature -30 ํC to 85 ํC 
Humidity 85 % RH Non-Condensing 

Power consumption

Output Wave From

Index Pulse Length

2- Phase+Index Position

Material
Cover

Weight 215 g.

Max 42.5 mA

12,000 RPM

Protection Degree IP50

100 ns.
200  kHz

Shaft Diameter
8 mm.

TECHNICAL SPECIFICATION

Line Driver
8-30 VDC
5 VDC

Max Frequency Responcse
Max Speed

Encoder
Shaft

Steel 
Aluminium 
Stainless

Cable 50 cm. Shield Cable

50 mm.Housing Diameter

Vibration 10-55 Hz
Positive Direction/

Direction of Rotation

Pulse/Round 1 - 4096 Pulse/Round

Negative Direction

DESCRIPTION
• เปนอุปกรณแปลงการหมุนแกนเพลาของ Encoder ออกมาเปนสัญญาณ Pulse ทาง

ไฟฟา สามารถโปรแกรม P/R ในตัวเดียวกัน สะดวกตอการใชงาน

• สามารถโปรแกรมเลือกยาน Pulse/รอบ ได ต้ังแต 1-4096 Pulse/รอบ
ในตัวเดียวกัน ทําใหสะดวกในการใชงาน

• เอาทพุทเปนแบบ Push-Pull ทําใหสามารถใชไดท้ัง NPN, PNP Open Collector

• สัญญาณเอาทพุท แบบ Push-Pull (A,B,Z) และแบบ Line-Driver (A, A, B, B, Z, Z)

• ไฟเล้ียง 8-30 VDC (Push-pull) และ 5 VDC (Line Driver)

PR-04-SERIES เปน Programmable Increment Encoder ท่ีสามารถ
โปรแกรมเลือกยาน Pulse/รอบ ได ต้ังแต 1-4096 Pulse/รอบ โดยทําการตอ

ทําการตอเพลาของ Programmable Increment Encoder PR-04-SERIES
เขากับเพลามอเตอรหรือช้ินงานท่ีตองการวัด เม่ือเพลาของ PR-04-SERIES หมุนตาม

แตถาเปนรุน Line Driver จะมีสัญญาณออกมา 6 Signal คือ A, A, B, B, Z ,Z
โดย A จะ Invert กับ A, B จะ Invert กับ B และ Z จะ Invert กับ Z ดังแสดงตาม “รูปท่ี 1”

มอเตอรจะสงสัญญาณ Pulse ตาม Pulse/รอบ ของเรุนน้ันๆเชน รุน PR-04-S-100 โดย

การทํางานจะแบง 1 รอบ ออกเปน 100 สวน ในขณะท่ีเพลาเคล่ือนท่ีไปก็จะสง Pulse
ออกมาตามสวนท่ีหมุน Signal B และ A จะ Lead/Lag กันอยู 90° ทางไฟฟา เม่ือ
หมุนตามเข็มนาิกา B จะนําหนา A แตถาหมุนทวนเข็มนาิกา A จะนําหนา B ซ่ึง

จะมีไวใชประโยชนในการเช็คทิศทางหมุนของ Encoder สวน Signal Z จะมี 1 Pulse/รอบ

เพ่ือแจงใหรูวาครบรอบแลว โดยสามารถ Program ใหความยาว Pulse เปน 90° , 180° , 
270° และ 360° ก็ไดตามตองการ

อุปกรณ PR-PRO (Convertor + USB Cable + Software) เขากับ PR-04-SERIES
(Programmable Increment Encoder) และ Computer โดยทําการต้ังคาเลือกยาน

Pulse/รอบ ผาน Software กอนใชงาน

และ แบบ Line-Driver

OPERATION

รูปที่ 1 กราฟแสดงการทํางานของ Encoder
Push-Pull
Positive Direction

Negative Direction

Positive Direction
Line Driver Negative Direction

DIMENSION
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Shield 

Push-Pull
The Shielded Wire is Connected to the main body.

Line Driver
The Shielded Wire is Connected to the main body.
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CIRCUIT OF OUTPUT SIGNAL

Push-Pull

Vcc

Signal
47Ω

ov

Vcc

Signal

ov

Reverse Signal

Line Driver

ACCESSORIES (COUPLING)

• สําา S-40-RP บัรห
ําสอ่ตว้ัขน็ปเ • า rotoM อืรห daoL บักา้ขเ redocnE มอ่ืชเบัรห

Model D1/D2 L D Torque Angular Material

PR-02-08 8/8 mm. 25 mm. 22 mm. 2 N.m. 5 องศา Polyester Resin

PR-02-08 COUPLING for 
PR-04-S

ORDERING CODE

TYPE
S Shaft

H Hollow-Shaft

SIGNAL OUTPUT
None PUSH-PULL 8-30VDC  (Suppy)

L LINE-DRIVER 5VDC  (Suppy)

PR-04- -

PROGRAMMABLE  INCREMENT  ENCODER

PR-PRO

Accessories  Programmer tool + USB Cable + Software

*หมายเหต   Coupling .mm 8 นกแ S-40-RP บักมว่รอ่ต้ชใ

PR-02-08

Accessories  Coupling

Hollow-Shaft Diameter

การใชงานตอ PR-PRO สําหรับต้ังคา Pulse/รอบ
1. ตอสาย USB ระหวาง PR-PRO และ PC แลวทําการตอสายสัญญาณสําหรับ
Program คา Pulse/รอบ เขาท่ี Encoder PR-04 

2. เปดโปรแกรม PR-04SettingTools ทําการเลือก Comport ของตัว PR-04
โดยสามารถคนหาหมายเลข Comport ไดท่ี Device manager ของ WIN10

3. Click Connect โปรแกรมจะทําการอานคา Config ท่ีอยูบน PR-04 ข้ึนมา
หรือกด Read Config เพ่ือทําการอานคาข้ึนมา

4. กําหนดคาท่ีตองการแลวทําการ Click Write Config คาท่ีกําหนดไวจะถูก
เขียนเขาไปในตัว RP-04

PR-PRO Programmer tools

PR-04-SERIES PROGRAMMABLE INCREMENT ENCODER ø 50 MM.

(คุณสมบัติทางดานเทคนิค)

(ขนาดและรูปราง)

(คุณสมบัติ)

(ลักษณะการทำงาน)

(การตอใชงาน)

(การติดตอสั่งซื้อ)

PR-04-S
PR-04-H

9.5

51

59


