
TFM-94N
DIGITAL FREQUENCY METERS WITH ALARM

UM-[TFM-94-Series]-F68-01

8.8.8.8.8
Alarm 2Alarm 1 Alarm 3

8.8.8.8.8

Alarm 2Alarm 1 Alarm 3

TFM-94N TFM-94B2

TFM-94B4

TECHNICAL SPECIFICATION (คุณสมบัติทางดานเทคนิค)

Power supply
100 - 240 VAC 50/60 Hz

12 VDC ±10% (120 mA), 24 VDC ±10% (50 mA)
24 VAC/VDC ±15%

Supply Sensor

Material

Size

Weight

Installation

Input

Type

Frequency Range

± 1 Hz (With Frequency Mode)

Sampling
Frequency

Resolutions

Proximity Switch, Photo Sensor, Encoder, Contact, Pulse

 Auto, < 200 Hz, < 50 kHz
1 - 30 Sec
0.6 Hz - 50 kHz (Start 36 RPM / Pulse)
± 0.5 % Rdg  ±2 Dig.Accuracy

Output

Alarm Output
Tranfer Output

Stan-by Sequence & Alarm Hold

Max 3 Alarm 5A/250 VAC
4-20 mA, 0-10 VDC 
None
Alarm Hold
Stan-by SequenceAlarm Mode

Hysteresls

Al
ar
m

Fu
nc

tio
ns

0.None
1.High-Low Band
2.High
3.Low  
4.High-Low Range
0-9999

7-Segment 5 Digit Size 0.56 inch

Display

Declmal Point

Frequency

Range Display
Pulse/Round

Display Mode

LED for Alarm Display
Up to 4 Point.
-19999 - 99999
1 - 99999
0.00 - 999.99Radids

Speed

Line Speed

Hz, kHz, SP
mm, cm, m

RPM, RPS
Cm/S, Cm/M, Cm/Hr
M/S, M/M, M/Hr

Co
m
m
un

ic
at

io
n

RS485 MODBUS RTU ProtocolCommunicaton

Budrate
Parity
Stop Bits
Data Bits
Support Device Node

4800, 9600, 19200, 38400, 57600
None, Odd, Even
1, 2
8
32

Slave Address 1 - 255

-10 ํC to 60 ํC
85 % RH Non-Condensing

-20 ํC to 80 ํC 
85 % RH Non-Condensing 

ABS-V0

96 x 80 x 48 mm.

205 g.

IP52

IP30

Panel, Mounting

Ambient
operation

Temperature
Humidity 

Ambient
storage

Temperature
Humidity 

Case

Amplitude 11 - 30 VDC

Time Period Second, SP

Protection
degree

TFM-94N
Front 

TFM-94B

IP50
TFM-94N

TFM-94N
TFM-94B

TFM-94B Wall Mounting, Top Cabinet
TFM-94N
TFM-94B Aluminum
TFM-94N
TFM-94B2
TFM-94B4

160 x 310 x 100 mm.
210 x 560 x 100 mm.

TFM-94N
TFM-94B2
TFM-94B4

1800 g.
3650 g.

DIMENSION (ขนาดและรูปราง)
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TFM-94N

310 mm.

Remot e

160 mm.

100 mm.
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TFM-94B2

100 mm.

210 mm.

Remot e

560 mm.
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CUTTING PANEL (การเจาะติดต้ัง)

TFM-94N

INSTALLATION (การติดต้ัง)

TFM-94N

DESCRIPTION (คุณสมบัติ)
สามารถแสดงคา Frequency, Speed และ Line Speed•

แสดงผลดวย 7-Segment 5 หลัก ขนาด 0.56 น้ิว

 
•

 •

 •

• 

สามารถส่ือสารกับ Computer ผานพอรท RS485 MODBUS RTU Protocol •

 •

รับอินพุทจาก Proximity Switch, Photo Sensor, Encoder ไดท้ัง NPN, PNP และ Pulse

มี 3 Relay Output พรอม 4 Alarm Function

มี Lock Function เพ่ือปองกันการเปล่ียนคา Setting ผานหนาจอได

สามารถต้ังคาจํานวน Pulse : รอบ และ Radius ได

มี Transfer Output แบบ 4-20mA และ 0-10VDC (Option)

•

สามารถจําคาสูงสุด และต่ําสุดได •

 • มี Digital Input สําหรับ Reset คาตางๆ

 • สามารถต้ังตัวคูณ, ตัวหารไดในโหมด T และ โหมด F หนวยวัด SP

OPERATION (ลักษณะการทํางาน)
      TFM-94N เปนเคร่ืองแสดงผลความ ถ่ี, ความเร็วรอบ และ ความเร็วสายพาน โดยสามารถต้ังคา Pulse

ตอรอบของ Sensor และรัศมีของจานหมุนได ทําใหการวัดคามีความละเอียด งายตอการใชงาน และต้ังคา

จุดทศนิยมได 2 ตําแหนง รับอินพุทไดหลายแบบ และแสดงผลไดท้ัง Hz, kHz, RPS, RPM, Cm/S, Cm/M, Cm/Hr,

M/S, M/M, M/Hr ตามการต้ังคา นอกจากน้ันยังมี Digital input function เพ่ือใชงาน Zero, Hold Display, 

Show Peak High, Show Peak Low, Show Peak Different, Reset Alarm, Reset Peak and Minimum.

การต้ังคาการแสดงผล
     1.ต้ังคา Unit การแสดงผลของ Display
          1.1 ต้ังคาพารามิเตอร Unit  U-Fr,  U-S,  U-LS  ตามการแสดงผล
     2.ต้ังคารัศมีของจุดวัด
          2.1 วัดรัศมีของจานหมุน หรือ Roller ท่ีใชในการวัด
          2.2 ต้ังคาพารามิเตอร Unit Radius  U-rd  ตามหนวยท่ีใชในการวัดคารัศมี
          2.3 ต้ังคาพารามิเตอร Radius  rd  ตามคาท่ีวัดได โดยกําหนดใหมีทศนิยม 2 ตําแหนง
     3.ต้ังคาจํานวนพัลล
          3.1 ตรวจสอบจํานวนพัลลใน 1 รอบ
          3.2 ต้ังคาพารามิเตอร Pulse : Round  P/r ตามจํานวน
     4.ต้ังคาการแสดงผลของ Display
          4.1 ต้ังคาพารามิเตอร Display Mode  DISP ตามความตองการ

Example Setting (ตัวอยางการต้ังคา)

     

สูตรการคํานวณ.
     สูตรคํานวณความถ่ีจาก Speed motor
     F = (((120 x Fr) / Pole) / 60) x Pulse
     S = (F / Pulse) x Sec
     LS = Speed x C
     C = 2¶r
Note.
     F คือ Frequency จากสูตรคํานวณความถ่ีจาก Speed motor
     S คือ Speed (Unit in RPS or RPM) 
     LS คือ Line Speed (Unit in Cm/S, Cm/M, Cm/Hr, M/S, M/M, M/Hr)
     C คือ เสนรอบวงของจานหมุนหรือ Roller ท่ีใชในการวัด โดยคํานวณจาก r ( Radius Unit in mm, Cm, M)
     Fr คือ ความถ่ีอินเวอรเตอรท่ีจายใหกับมอรเตอร 
     Pulse คือ จํานวน Pulse ตอ รอบ 
     Pole คือ จํานวน Pole ของ Motor 
     Sec คือ คาตัวคูณตาม Unit ดังน้ี
          Cm/S, M/S, RPS  = 1
          Cm/M, M/M, RPM = 60
          Cm/Hr, M/Hr = 3600
          *การต้ังคา Unit Speed, Line Speed จะไมมีมีผลตอกัน

ตัวอยางท่ี 1 แสดงคาความถ่ี หนวยการแสดงผลเปน Hz
กําหนด  
   8 พัลลตอรอบ (ตามฟนเฟองท่ีใชงาน)
   อินเวอรเตอรจายท่ี 25 Hz มอรเตอร 4 Pole

Display = Frequency (F) ดังน้ันผลลัพธท่ีได TFM-94N ควรแสดงคา F ดังน้ี
F  = (((120 x Fr) / Pole) / 60) x Pulse
 = (((120 x 25) / 4) / 60) x 8
 = 100 Hz

Setting

Parameter Value

Decimal Point 0

Unit Frequency H

Display Mode F

Dp

U-fr

dIsp

ตัวอยางท่ี 3 แสดงคาความเร็วสายพาน หนวยการแสดงผลเปน เมตรตอนาที
กําหนด 
8 พัลลตอรอบ 
รัศมี 23.88 เซนติเมตร
อินเวอรเตอรจายท่ี 25 Hz มอรเตอร 4 Pole

Display = Line Speed (LS) ดังน้ันผลลัพธท่ีได TFM-94N ควรแสดงคา LS ดังน้ี
LS = S x C 
S = (100/8) x 60 
 = 750 RPM
C = 2¶r
 = 2¶23.88 Cm
 = 149.9664 Cm
Cm to M  = 149.9664 / 100
 = 1.499664 M
LS = 750 x 1.49
 = 1124.7 M / M

Setting

Parameter Value

Decimal Point 0

Unit Line Speed M/M

Pulse: Round 8

Display Mode LS

Dp

U-LS

p/r

dIsp

Unit Radius CMU-Rd

Radius Rd 23.88

ตัวอยางท่ี 2 แสดงคาความเร็วรอบ หนวยการแสดงผลเปน รอบตอวินาทีนาที ( RPS )
กําหนด 
   8 พัลลตอรอบ
   อินเวอรเตอรจายท่ี 25 Hz มอรเตอร 4 Pole

Setting

Parameter Value

Decimal Point 1

Unit Speed rps

Pulse: Round 8

Display Mode s

Dp

U-s

p/r

dIsp

Display = Speed (S)ดังน้ันผลลัพธท่ีได TFM-94N ควรแสดงคา S ดังน้ี
S  = (F / Pulse) x Sec 
 = (100/8) x 1
 = 12.5 RPS

ตัวอยางท่ี 4 แสดงคาคาบเวลา หนวยการแสดงผลเปน milliseconds
กําหนด 
   8 พัลลตอรอบ
   อินเวอรเตอรจายท่ี 25 Hz มอรเตอร 4 Pole 

Display = Time Period (T) ดังน้ันผลลัพธท่ีได TFM-94N ควรแสดงคา T ดังน้ี
T  = (1 / F) x milliseconds
 = (1/100) x 1000
 = 10.00 milliseconds

Setting

Parameter Value

Decimal Point 2

Multiply

Pulse: Round 1

Display Mode T

Dp

MUL

DIv

dIsp

1000

TFM-94B



DIGITAL FREQUENCY METERS WITH ALARM

UM-[TFM-94-Series]-F68-01

WIRING DIAGRAM (วงจรการตอใชงาน)
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ALARM OUTPUT : Process value (PV) to be used as Alarm Output. 
Stand-by Sequence : After Starting Operation of Step, Alarm Output Does not Turn On

t(s)

PV

ALL

ALH

HYS
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ON

OFF
tON

t(s)

1. Absolute value High Low Band Alarm (ALF = X1) 
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tONtOFF
tOFF
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4. Absolute value High Low Range Alarm (ALF = X4) 
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> +  

 Unless The Process Value Reach the Value of OFF Position of Alarm Output.

ผูใชสามารถสงคาจากหนาจอออกไปยังอนาล็อกเอาตพุตได สเกลตามคาท่ีแสดงหนาจอไดโดยใช Transfer High Limit

และ Transfer Low Limit สามารถเลือกไดวาจะใช 4-20mA หรือ 0-10V จากการส่ังซ้ือ

High Limit

Low Limit

Min 4 mA
Min 0 V

Max 20 mA
Max10 V

กระแส/แรงดัน

ความถ่ี

ANALOG OUTPUT

Register Name Min Access Format Comment Note
0 PV XXXXX R long 2

Max

XXXXX
1
2 Alarm Status 1 XXXXX R int 0 = OFF, >1 = ONXXXXX
3 Alarm Status 2 XXXXX R int 0 = OFF, >1 = ONXXXXX
4 Alarm Status 3 XXXXX R int 0 = OFF, >1 = ONXXXXX
5 Decimal Point 0 R/W int4
6 Unit Frequency 0 R/W int 1 0 = Hz, 1 = kHz
7 Unit Speed 0 R/W int 0 = RPS, 1 = RPM0

Register 

R/W int8 Unit Line Speed 0 5

0 = Cm / S
1 = Cm / M
2 = Cm / H
3 = M / S
4 = M / M
5 = M / H

9 Unit Radius 0 R/W int 0 = mm, 1 = Cm, 2 = M2
10

Radius R/W long 199999
11

0 2 Decimal Point Fix.

12
Pulse / Round R/W long99999

13
1

R/W int14 Digital Input 0 11

0 = None
1 = Zero
2 = Hold Display
3 = Show Peak High
4 = Show Peak Low
5 = Show Peak Different
6 = Reset Peak
7 = Reset Alarm
8 = Reset Alarm &  Reset Peak
9 = Zero & Reset Alarm
10 = Zero & Reset Peak
11 = Zero & Reset Peak & Reset
     Alarm

15 Frequency Range 0 R/W int
0 = Auto , 1 = Low Speed, 
2 = High Speed2

16 Display Linear 0 R/W int60
17 PV.Filter 1 R/W int30
18 PV.Correction -9999 R/W int9999
19 Peak Hold 0 R/W int 1 0 = Disable, 1 = Enable

2

TFM-94N
TFM-94N

TFM-94N ID 2TFM-94N ID 1

Modbus Table

3

3
3

21 Display Mode 0 R/W int
0 = Frequency, 1 = Speed, 
2 = Line Speed, 2 = Time Period2

20 Peak Hold Time 0 R/W int Unit : Second60

22
Peak High R long 2XXXXX

23
XXXXX

24
Peak Low R longXXXXX

25
XXXXX

26
Peak Diferent R long 2XXXXX

27
XXXXX

2

28 Clear Peak 0 R/W int 1 0 = Disable, 1 = Enable
29 Transfer Function 0 R/W int 0 = Disable, 1 = Enable1
30

Transfer high limit R/W long 299999
31

-9999

32
Transfer Low limit R/W long99999

33
-9999 2

34 Transfer Offset -9999 R/W int9999
35 Transfer Status XXXXX R int 2 Decimal Point Fix. (% of Scale)XXXXX

36 Delay Alarm Option R/W long20
0 = None
1 = Delay Alarm ON
2 = Delay Alarm OFF

37 Time Delay Alarm 0 R/W int Unit : Sec3600
38 Alarm Function 1 0 R/W int34
39 Alarm Function 2 0 R/W int34
40 Alarm Function 3 0 R/W int34 See to parameter Setting.

See to parameter Setting.
See to parameter Setting.

41
Alarm High 1 R/W long 499999

42
-19999

43
Alarm Low 1 R/W long99999

44
-19999

45
Alarm High 2 R/W long 499999

46
-19999

4

47
Alarm Low 2 R/W long 499999

48
-19999

49
Alarm High 3 R/W long99999

50
-19999

51
Alarm Low 3 R/W long 499999

52
-19999

4

53 Hysterisis 1 0 R/W int

Unit : Second

9999
54 Hysterisis 2 0 R/W int9999
55 Hysterisis 3 0 R/W int9999
56 Delay Power ON 0 R/W int3600
57 Slave Address 1 R/W int255

4
4
4

R/W int58 Baudrate 0 4

0 = 4800
1 = 9600
2 = 19200
3 = 38400
4 = 57600

R/W int61 Lock Parameter 0 3

0 = None
1 = Lock input prameter
2 = Lock output parameter
3 = Lock all parameter

R/W int59 Parity 0 2
0 = None
1 = Odd
2 = Even

60 Stopbits 1 R/W int 2 

62 Firmware Ver. XXXXX R int XXXXX 
63 Hardware Ver. XXXXX R int XXXXX 

Register Name Min Access Format Comment NoteMaxRegister 

2

64
Multiply 1 R/W long99999 

65
66

Divisor 1 R/W long99999 
67

Parameter Note
Note 1. Radius Setting 

 คาพารามิเตอรกําหนดใหมีทศนิยม 2 ตําแหนง และจะไมมีผลกับ การต้ังคา Decimal Point 

การอานคาให หารดวย 100 และ การต้ังคาให คูณดวย 100 

เชน

Radius = 12345

การอานคาใหทําการหารดวย 100 Radius = 12345 / 100= 123.45

การต้ังคาใหทําการคูณดวย 100  Radius = 123.45 x 100 = 12345

Note 2. Decimal Point Convert 
 คาพารามิเตอร แปรผันตามการต้ังคา Decimal Point ดังน้ี

Decimal Point = 0 สามารถ อาน - เขียนคาไดโดยตรง

Decimal Point = 1 การอานคาให หารดวย 10  และ การต้ังคาให คูณดวย 10

Decimal Point = 2 การอานคาให หารดวย 100  และ การต้ังคาให คูณดวย 100

เชน

Decimal Point = 1 

Alarm High  = 12345

การอานคาใหทําการหารดวย 10 Alarm High = 12345/10 = 1234.5

การต้ังคาใหทําการคูณดวย 10  Alarm High = 1234.5 x 10 = 12345

Note 3. Alarm Status
       0 : None,   1 : Hysteresys,   2 : Alarm Hold, 16 : Alarm In range, 32 : Alarm Low, 

64 : Alarm High

      ตัวอยาง การอานคา Status ต้ังคา Alarm Functions : 3, Alarm Low : 200, Hysteresys : 20

เม่ือคา PV นอยกวาหรือเทากับ 200 Relay Output จะทํางานจากฟงกช่ัน Alarm Low และ Alarm 

Status เทากับ 32 และ เม่ือคา PV มากกวา 200 < 220 Relay Output ทํางานจากฟงกช่ัน Alarm Low 

แตยังอยูในชวง Hysteresys และ Alarm Status เทากับ 33 เน่ืองจากกําลังทํางานในชวง Hysteresys 

ทําให Alarm Status เทากับ Alarm Low + Hysteresys ( 32+1 = 33 )

      ตัวอยางเพ่ิมเติม Alarm Status เทากับ 16 คือ Output ทํางานเน่ืองจาก Function 4 (Alarm 

Low  ≥ PV ≤ Alarm High) Alarm Status เทากับ 66 คือ Output ทํางานเน่ืองจาก Function 11 

หรือ 12 (PV ≥ Alarm High) และ Option Hold Alarm ( 64+2 = 66)

Note 4. Alarm Value
      Function 1  Alarm High ต้ังคาได (Alarm Low + 2) to Max Value

                  Alarm Low ต้ังคาได Min Value to (Alarm High - 2)

                  Hysteresis ต้ังคาได 0 to (Alarm High - Alarm Low - 2) < Max Value

      Function 2 Alarm High ต้ังคาได (Min Value + 1) to Max Value

                  Hysteresis ต้ังคาได 0 to (Alarm High  - 1)

      Function 3 Alarm Low ต้ังคาได Min Value to (Max Value - 1)

                  Hysteresis ต้ังคาได 0 to (Max Value - Alarm Low  - 1)

      Function 4 Alarm High ต้ังคาได (Alarm Low + 1) to Max Value

                  Alarm Low ต้ังคาได Min Value to (Alarm High - 1)

                  Hysteresis ต้ังคาได 0 to (Max Value - Alarm High  - 1) หรือ (Alarm Low - 1) 

                  โดยใชคาท่ีนอยกวา

TFM-94N
TFM-94B



DIGITAL FREQUENCY METERS WITH ALARM

UM-[TFM-94-Series]-F68-01

การตั้งคาพารามิเตอร

 Shot-Cut 
Parameter

Alarm High

 ALH.1 

Alarm Low

 ALL.1 

Alarm Low

Hysteresis 1

HYS.1

Go to Alarm 2
Follow Alarm 1

Display Test

 8.8.8.8.8 

Model

TFM.94

Firmware Version

 v 1.20  

Process Value

0

Display Under Limit

 _____

Display Over Limit

Config Parameter

Reset Alarm

Display Mode

Unit Display

^ Vกด        หรือ        เพื่อเปลี่ยนเมนู

^ Vกด        หรือ        เพื่อเปลี่ยนเมนู

^ Vกด        หรือ        เพื่อเปลี่ยนเมนู

^ Vกด        หรือ        เพื่อเปลี่ยนเมนู

กด         1 ครั้งF Fกด         คางประมาณ 3 วินาที

Vกด         คาง

V

กด         คาง

 _____

 Frequency Over Range

FRHLM

กด         คางประมาณ 3 วินาที

MAIN MENU

Loc

Adr

Inp DISP

Outp TF-Fu

InFo Information PARAMETER

กด        เพื่อตั้งคาเมนู Information

กด        เพื่อยอนกลับF
 Soft

^ Vกด        หรือ        เพื่อเปลี่ยนเมนู

 CoMM Communications PARAMETER

^ Vกด        หรือ        เพื่อเปลี่ยนเมนู

INPUT PARAMETER

กด        เพื่อยอนกลับF
^ Vกด        หรือ        เพื่อเปลี่ยนเมนู

กด        เพื่อยอนกลับF
^ Vกด        หรือ        เพื่อเปลี่ยนเมนู

กด        เพื่อยอนกลับF

กด        เพื่อตั้งคาเมนู Communications

กด        เพื่อตั้งคาเมนู INPUT

กด        เพื่อตั้งคาเมนู OUTPUT

OUTPUT PARAMETER

กด        เพื่อยอนกลับF

กด        เพื่อตั้งคาเมนู OUTPUT

LOCK PARAMETER LOCK PARAMETER (ล็อคการตั้งคา)

0

1

2

3

nonE: ปด

L.InP: ล็อคอินพุต

L.Outp: ล็อคเอาตพุต 
L.ALL: ล็อคทั้งหมด

Information

InFo

 Soft

HArd

F.RES Factory Reset (รีเซ็ตคาโรงงาน)

yEs

no : ไมรีเซ็ต0

1

Software Version
v1.20

Hardware Version
H1.0.0

: รีเซ็ต

INFORMATION PARAMETER

^ Vกด        หรือ        

กด        เพื่อเปลี่ยนเมนู

^ Vกด        หรือ        

F

F

F

INFORMATION PARAMETER

Communications

 CoMM

 ADR
Slave Address

1 - 255

 BR Baud Rate

0

1

2

3

 4800 = 4800 Bps 

 9600 = 9600 Bps 

 19200 = 19200 Bps 
 38400 = 38400 Bps 

4  57600 = 57600 Bps 

 BR Parity

0

1

2

nonE

Odd

EvEn

 SB Stopbits
1 - 2

Go to Slave Address

^ Vกด        หรือ        

กด        เพื่อเปลี่ยนเมนู

^ Vกด        หรือ        

^ Vกด        หรือ        

^ Vกด        หรือ        

F

F

F

F

Decimal Point (จุดทศนิยม)

0

1

0  : ไมมีทศนิยม

0.0  : ทศนิยม 1 ตําแหนง

INPUT PARAMETER

 Input

Inp

DISP

^ Vกด        หรือ        

กด        เพื่อเปลี่ยนเมนู

Display PV Mode (โหมดการแสดงผล)

0

1

2

3

F : Frequency 

S : Speed

LS : Line Speed
T : Time Period

dp Decimal Point (จุดทศนิยม)

0

1

2

3
0.00  : ทศนิยม 2 ตําแหนง 
0.000  : ทศนิยม 3 ตําแหนง

4 0.0000  : ทศนิยม 4 ตําแหนง

^ Vกด        หรือ        

 U-Fr  Unit Frequency (หนวยวัดความถี่)

0

1

2
^ Vกด        หรือ        

H  : Hertz

KH  : Kilohertz

SP  : Special (สามารถต้ังตัวคูณตัวหารได) 

* แสดงเฉพาะ DISP = F

MuL

* แสดงเฉพาะ DISP = F, T

Multiply (ตัวคูณ)

1 to 99999

^ Vกด        หรือ        

Div

* แสดงเฉพาะ DISP = F, T

Divisor (ตัวหาร)

1 to 99999

^ Vกด        หรือ        

U-S

* แสดงเฉพาะ DISP = S

 Unit Speed (หนวยวัดความเร็วรอบ)

0

1

 RPS  : รอบตอวินาที (RPS)

RPM  : รอบตอนาที  (RPM)

^ Vกด        หรือ        

U-LS

* แสดงเฉพาะ DISP = LS

Decimal Point (จุดทศนิยม)

0

1

CM/S  : เซนติเมตรตอวินาที (cm/s)

CM/M  : เซนติเมตรตอนาที (cm/m)

Unit Line Speed (หนวยวัดระยะตอความเร็ว)

0

1

2

3
CM/H  : เซนติเมตรตอช่ัวโมง (cm/hr) 
M/S  : เมตรตอวินาที (m/s)

4 M/M  : เมตรตอนาที (m/m)

4 M/H  : เมตรตอชั่วโมง (m/hr)
^ Vกด        หรือ        

RD

* แสดงเฉพาะ DISP = LS

Radius (รัศมี)

0.01 to 999.99

P/R

* แสดงเฉพาะ DISP = S, LS

Pulse Per Round (จํานวนพัลลในหน่ึงรอบ)
1 to 99999

^ Vกด        หรือ        

^ Vกด        หรือ        

DISP.L Display Linear (อัตราราการเปล่ียนแปลงคาหนาจอ)

1 to 60

Display Linear  ใชสําหรับตั้งคาการเปลี่ยนแปลงของ Display ตั้งคา
ต่ำจะอัพเดทคาหนาจอทันที ตั้งคาสูง หนาจอจะคอยๆ เปลี่ยนแปลง^ Vกด        หรือ        

PvF PV Filter (คาเฉล่ียในการคํานวณและแสดงคาหนาจอ)

1 to 30

^ Vกด        หรือ        

PvS PV Correction (คาชดเชยหนาจอ)

-9999 to 9999

^ Vกด        หรือ        

P.SAVE Peak Save (จําคาลาสุด)
DIS  : รีเซ็ตคาทุกครั้งที่เปดเครื่อง0

1 En : จําคาลาสุดจนกวาจะมีการสั่งรีเซ็ต^ Vกด        หรือ        

 P.H.T Peak Hold Time (แสดงคาพีคตามเวลา)

0 to 60 (วินาที)

^ Vกด        หรือ        

P.HI Peak High (แสดงคาหนาจอสูงสุด)

0

^ Vกด        หรือ        

 P.Lo Peak Low (แสดงคาหนาจอต่ำสุด)

0

^ Vกด        หรือ        

P.DIF Peak Different (แสดงคาผลตางของคาสูงสุด - คาต่ำสุด)

0

^ Vกด        หรือ        

P.CLR Peak Clear (รีเซ็ตคาสูงสุด - คาต่ำสุด)

0

1

no  : ไมรีเซ็ตคาสูงสุด - คาต่ำสุด 

YES : รีเซ็ตคาสูงสุด - คาต่ำสุด
Peak Clear หากตองการรีเซ็ตคาสูงสุด - คาตําสุด ใหตั้งคา 
P.CLr = YES และออกจากโหมดการตั้งคา^ Vกด        หรือ        

Digital Input Mode (โหมดการทำงานของดิจิตอลอินพุต)

00  : ไมมีการทํางาน

01  : ซีโรคาหนาจอ ปจจุบันใหเทากับ 0
DI.Inp

02  : แสดงคาปจจุบันคางไว

03  : Peak High (แสดงคาหนาจอสูงสุด)

04  : Peak Low (แสดงคาหนาจอต่ำสุด)

05  : Peak Different (แสดงคาผลตาง
       ของคาสูงสด-คาต่ำสุด)

06  : Peak Clear (รีเซ็ตคาสูงสุด - คาต่ำสุด)

07  : รีเซ็ตอลาม

08  : รีเซ็ตคาสูงสุด , ต่ำสุดและอลาม

09  : ซีโรคาหนาจอและรีเซ็ตอลาม

10  : ซีโรคาหนาจอและรีเซ็ตคาสูงสุดและต่ำสุด

11  : ซีโรคาหนาจอและรีเซ็ตคาสูงสุด,ต่ำสุด 
       และอลาม

^ Vกด        หรือ        

 Go to Display PV Mode Go to Display PV Mode

F

F

F

F

F

F

F

F

F

F

F

F

F

F

F

F

F

F

F

Fr

Frequency Range (ยานความถี่ที่ใชงาน)

0

1

2

Auto : สลับยานการอานอัตโนมัต ิ

L.SPD : ยานความถี่ตํา

H.SPD : ยานความถี่สูง
 ยานความถี่ต่ำ คํานวณแบบคาบเวลา 1/T ทํางานที่ 0.6-200 Hzเทานั้น
 ยานความถี่สูง คํานวณแบบพัลลตอรอบทํางานที่ 1-50000 Hz

F

^ Vกด        หรือ        

 U-RD Unit Radius (หนวยวัดรัศมี)

0

1

2

MM : มิลลิเมตร (mm)

CM : เซนติเมตร (cm)

M : เมตร (m)

* แสดงเฉพาะ DISP = LS
F

^ Vกด        หรือ        

TFM-94N
TFM-94B



DIGITAL FREQUENCY METERS WITH ALARM

UM-[TFM-94-Series]-F68-01

ORDERING CODE (การติดตอส่ังซ้ือ)OUTPUT PARAMETER

Output

Outp

กด        เพื่อเปลี่ยนเมนู

TF-Fu Transfer Function (การทํางานอนาล็อกเอาต)

0

1

^ Vกด        หรือ        

DIS  : ปดการทํางาน

En  : เปดการทํางาน* แสดงเมื่อมีอนาล็อกเอาต

TF-HI

 * แสดงเฉพาะ TF-Fu = En

Transfer Scale Input High 
(อนาล็อกเอาตสเกลทางดานสูง)

TF-Lo to 99999

^ Vกด        หรือ        

 TF-Lo

* แสดงเฉพาะ TF-Fu = En

^ Vกด        หรือ        

Transfer Scale Input Low 
(อนาล็อกเอาตสเกลทางดานต่ำ)

-19999 to TF-HI

TF-oS

* แสดงเฉพาะ TF-Fu = En

^ Vกด        หรือ        

 Transfer Offset (คาชดเชยอนาล็อกเอาต)

-9999 to 9999

Transfer Offset คาชดเชยเพิ่มเติมของอนาล็อกเอาตเชน
 TFM-94N แสดงคาที1่234 แตอุปกรณปลายทางแสดงผลที่ 
1230 สามารถตั้งคา TF-oS = 4 เพื่อชดเชยได 

TF-St

* แสดงเฉพาะ TF-Fu = En

^ Vกด        หรือ        

Transfer Status (แสดงการทํางานของอนาล็อกเอาต)

 0.00 (V or mA)

DE.Out Delay Output Mode (การทํางานของโหมดหนวงเวลา)

0

1

2

DIS : ปดการทำงาน

AL.on : หนวงเวลากอนอลามทำงาน

^ Vกด        หรือ        

 DE.T Delay Output Time (ระยะเวลาหนวงการทํางาน)

 0 to 3600 (วินาที)

Alarm Function (การทำงานของอลาม)
00

0  : None
1  : Absolute Value High low Band Alarm
2  : Absolute Value High Alarm
3  : Absolute Value Low Alarm
4  : Absolute Value High Low Range Alarm

0  : None
1  : Alarm Output Hold
2  : Stand-by Sequence
3  : Stand-by Sequence & Alarm Output Hold

ALF.1

^ Vกด        หรือ        

ALH.1

* แสดงเม่ือเปดใชงานเทาน้ัน

^ Vกด        หรือ        

Alarm High Limit (คาอลามทางดานสูง) *Note.4

ALL to 99999

ALL.1

* แสดงเม่ือเปดใชงานเทาน้ัน

Alarm Low Limit (คาอลามทางดานต่ำ) *Note.4

-19999  to ALH

^ Vกด        หรือ        

HYS.1

* แสดงเม่ือเปดใชงานเทาน้ัน

 Hysteresis (คาสัมพันธกอนอลามหยุดทำงาน)*Note.4

0  to ALH - ALL < 99999

^ Vกด        หรือ        

Go to Alarm 2, 3
 Follow Alarm 1

หากมี อลาม 2, 3 เปลี่ยนฟงกตามลําดับโดย
อางอิง พารามิเตอรอลาม 1

^ Vกด        หรือ        

DE.PWR  Delay Power On (หนวงเวลาทำงานหลังจากเปดเคร่ือง)

 0 to 3600 (วินาที)

 Go to Transfer Function

^ Vกด        หรือ        

F

F

F

F

F

F

F

F

F

F

F

F

^ Vกด        หรือ        

AL.off : หนวงเวลากอนอลามหยุดทำงาน

คาที่ตั้งไดจะอางอิงจาก ALF, ALH, ALL

TFM-94N
TFM-94B

TFM - 94         -         -  A                  -                 -
DISPLAY

SUPPLY
SENSOR ALARM OUTPUT

TRANSFER 
OUTPUT

MODBUS 
PROTOCOL

POWER 
SUPPLY

DISPLAY

B2

B4

N

5 Digit Size 2.3 inch

5 Digit Size 4 inch

5 Digit Size 0.56 inch

POWER SENSOR

24

12 12VDC ±10% (120mA) 
24VDC ±10% (50mA) 

Note : TFM-94B ใช Power Sensor 
       24VDC +-10% (50mA)

ALARM OUTPUT

C

B Alarm 2 
Alarm 3 

TRANSFER OUTPUT

I

G Transfefer 0-10VDC

Transfefer 4-20mA

MODBUS PROTOCOL

M RS-485

POWER SUPPLY

24

220 100-240 VAC

24VDC ±15%


