
PMEO-N-SERIES
UM-[PMEO-N-SERIES]-F68-01

ELECTRONICS OVERLOAD RELAY

TECHNICAL SPECIFICATION (คุณสมบัติทางดานเทคนิค)
Model PMEO-01N PMEO-02N PMEO-03N

Connection 1-3CT Direct Direct

1 - 2000 1 1

0.1 - 9999 A 0.1 - 50 A 0.1 - 160 A

0.1 - 5 A 0.1 - 50 A 0.1 - 160 A

445 g 520 g 520 g

Power Supply

Power Consumption

Display
7-Segment

LED

CT

CT Ratio

Primary

Secondary

ZCT

ZCT Ratio

Primary

Secondary

Accuracy Current

Resolution

Analog Transfer

Accuracy

Protocol

Address

Baud rate

Parity

Data Bit

Stop Bit

Support device node

Temperature

Humidity

Temperature

Humidity

Protection Degree 

Installation

Material

Size

Weigth

Relay Output

Size 0.39 Inch, 5 Digits, 1 Raw

3 Status, 4 Output

1 ZCT

0.1 - 1000.0

0.1 - 999.9 A

0.1 - 5 A

±0.5% FS. +1 Digit

0.1A

4-20 mA Maximum 500 Ω

±0.2% of Output Range

RS-485 Modbus RTU Protocol

1-127

9600, 19200, 38400, 57600 bps

None, Even, Odd

8 Bits

1, 2

recommend less than 32

85% RH Non-Condensing

85 % RH Non-Condensing

IP30

DIN-RAIL

ABS-V0

90.5 x 119 x 95 mm

 1 DPDT 5A/250VAC (OL)

2 SPDT 5A/250VAC (AL, GF)

100-500 VAC/VDC

10VA

Ambient
Storage

Ambient
Operation

Input

Output

Communications

-20C to 80C

-10C to 60C

WIRING DIAGRAM (วงจรการตอใชงาน)
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DESCRIPTION (คุณสมบัติ)

• PMEO-N Series เปน Electronics Overload ท่ีปองกันความเสียหายของมอเตอรอันเกิดจาก

  Overload และชวยบํารุงรักษามอเตอร

• มีความแมนยําสูงดวยระบบไมโครโปรเซสเซอร และเปนแบบ Fail Safe คือ Relay Contact

  จะตัดวงจรเม่ือเกิดความผิดพลาดไมเหมือน Overload ระบบ Bi-Metal ซ่ึงจะตอวงจรตลอดเวลา

• มีจอแยกสําหรับแสดงคากระแสและสถานะหนาตูคอนโทรลสําหรับรุน PMEO-01ND, PMEO-02ND

  และ PMEO-03ND

• ฟงกชันในการปองกัน Over Current, Under Current, Phase Loss, Phase Reversal, 

  Phase Unbalance, Locked Rotor, Stall Motor, Ground Fault, Hour Counter 

• สามารถเลือก เปด-ปด ฟงกชันการปองกันตามการใชงานได

• สามารถวัดกระแสแบบ 1 CT, 2 CT และ 3 CT ไดในตัวเดียวกัน

• มีรุนสําหรับใช CT ภายนอก 5A Primary Up to 10,000A (PMEO-01N), 

  รุนสําหรับ Direct Current ต้ังแต 0.1 - 50 Amp (PMEO-02N)

  และรุนสําหรับ Direct Current ต้ังแต 0.1 - 160 Amp (PMEO-03N)

• ฟงกชันการหนวงเวลาเม่ือกระแสเกินกวาคาท่ีต้ังไว (OT) สามารถ Delay ยังไมใหส่ังหยุดมอเตอร

• มี Hour Counter นับเวลาการทํางานของมอเตอร และสามารถกําหนดใหเตือนเวลาสําหรับ

  การบํารุงรักษามอเตอร หรือ Bearing ได

• มี Ground Fault Function สําหรับตรวจสอบกระแสร่ัวลงกราวด

• มี Alarm Output ท่ีสามารถต้ังคากระแสสําหรับเตือนใหรูวามอเตอร เร่ิมมีการกินกระแสมากกวาปกติ

  เพ่ือการตรวจเช็คปองกันกอนมอเตอรเสียหายและสามารถ Hold ไดเม่ือเกิด Alarm

• มี Lock Rotor Function สําหรับตรวจสอบกระแสชวง Start Motor กรณีกระแสพิกัด

• มี Stall Motor Function สําหรับตรวจสอบกระแสชวง Run Motor กรณีกระแสพิกัด

 • แสดงผลเปนแบบ LED 7-Segment 5 หลักสามารถดูคากระแสของแตละเฟสได

• มี LED แสดงสถานะของ Over Load (OL), Alarm (AL), Ground Fault (GF), Hour Counter  

• มีใหเลือก 3 รุนคือ 0-5A, 0-50A (Direct) และ 0-160A (Direct)

• RS-485 Communication (MODBUS RTU) สําหรับเพ่ือเช่ือมตอกับ Softwareได

• 4-20mA Analog Transfer สําหรับเพ่ือเช่ือมตอกับอุปกรณภายนอกได

• สามารถ Reset ได 2 แบบ คือ (1) กดท่ีปุมหนาจอ (2) ผาน External Reset 

• มี Un-Balance Current Function ใชสําหรับวัดกระแสไมสมดุลในแตละเฟส หรือกระแสหายของเฟส

  เพ่ือดูวาสายไฟท่ีตอไปยังมอเตอรมีการขาดระหวางทางหรือไม เหมาะกับการใชงานของปมน้ําบาดาล

  ท่ีตอสายไฟลงไปดานลางยากตอการตรวจสอบ

• มีระบบเช็คลําดับเฟสของกระแส เพ่ือปองกันมอเตอรกลับทางหมุน
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OPERATION (ลักษณะการทํางาน)
PMEO-N Series เปน Electronics Overload ท่ีปองกันความเสียหายของมอเตอรอันเกิดจาก

Overload และชวยบํารุงรักษามอเตอร โดยอานคากระแสจาก CT ท่ีสามารถเลือกไดต้ังแต 1 - 3 เฟส

แลวเลือกเปดตามฟงกชันการทํางานท่ีตองการปองกันความเสียหายจากมอเตอร และยังสามารถต้ังคา OT

เพ่ือหนวงเวลาการทํางาน เม่ือกระแสกลับมาอยูในสภาวะปกติ สามารถต้ังคาใหรีเซ็ตดวยตัวเอง

หรืีอต้ังเวลารีเซ็ตได การทํางานจะแยกออกเปน 3 การทํางานหลักๆ คือ Relay overload output,

Relay alarm output และ Relay ground fault output

ฟงกชันกระแสไมสมดุล (Phase Unbalance)

  โดยฟงกชันน้ีจะเร่ิมทํางานหลังจากครบเวลา Overload start time (OL.st)

การตรวจจับ Unbalance Current จะทําการตรวจสอบวาคากระแสไฟฟาของแตละเฟสเทียบกับ

คากระแสเฉล่ียของท้ัง 3 เฟส มีคาแตกตางกันเกินกวา % Unbalance ท่ีต้ังไวหรือไม หากมีคาเปอรเซ็นต

สูงกวาจะทําการหนวงเวลา Over Time (Ub.ot) เม่ือครบเวลาท่ีต้ังไว OL Relay จะหยุดทํางาน (OFF)

     การคํานวณหาคา %Unbalance เปนไปตามคาสมการดังน้ี

ตัวอยาง Iavg = 183 A,  Ia = 110 A,  Ib = 220 A,  Ic = 220 A

 Ia - Iavg = 73 A, Ib - Iavg = 37 A, Ic - Iavg = 37 A

 % UBL =  73  x  100  = 39.89 %
183

% UBL = 100 × IMD

Iavg
(1)

Iavg = Ia+Ib+Ic
3

(2)

IMD = คา Absolute สูงสุดของผลตางกระแสไฟฟาแตละเฟสกับคากระแสไฟฟาเฉล่ีย

IMD  = Max(Ia-Iavg, Ib-Iavg, Ic-Iavg) (3)

ฟงกชันเช็คกระแสเกินพิกัด (Over Current)

  โดยฟงกชันน้ีจะเร่ิมทํางานหลังจากครบเวลา Overload start time (OL.st) การตรวจจับกระแสเกินพิกัด

ทําโดยใชคากระแสเฟสใดเฟสหน่ึง หรือกระแสเฉล่ียของท้ัง 3 เฟส หากมีคามากกวา Set Point

ท่ีต้ังไวจะทําการหนวงเวลา Over Time (Ov.ot) เม่ือครบเวลาท่ีต้ังไว OL Relay จะหยุดทํางาน (OFF)

ฟงกชันเช็คกระแสต่ํากวาพิกัด (Under Current)

   โดยฟงกชันน้ีจะใชคาเวลาเร่ิมตนการทํางาน (start time) แยกจากฟงกชันอ่ืน เม่ือเร่ิมอานคากระแส

จนถึงเวลา Under Current start time (Uv.st) การตรวจจับกระแสต่ํากวาพิกัด ทําโดยใชคากระแส

เฟสใดเฟสหน่ึง หรือกระแสเฉล่ียของท้ัง 3 เฟส หากมีคานอยกวา Set Point ท่ีต้ังไว

จะทําการหนวงเวลา Over Time (Uu.ot) เม่ือครบเวลาท่ีต้ังไว OL Relay จะหยุดทํางาน (OFF)

ฟงกชันกระแสเฟสขาดหาย (Phase Loss)

  โดยฟงกชันน้ีจะทํางานเม่ือเร่ิมอานคากระแสได และเม่ือตรวจพบวากระแสของเฟสใดเฟสหน่ึงหายไป

(0 A) จะทําให OL Relay หยุดทํางาน (OFF) ทันที

ฟงกชันกระแสกลับเฟส (Phase Reversal)

  โดยฟงกชันน้ีจะทํางานเม่ือเร่ิมอานคากระแสได และโดยปกติลําดับของเฟสท่ีใชงานจะเปน R-S-T

หากตรวจจับไดวาลําดับกระแสเปน R-T-S, S-R-T หรือT-S-R จะทําให OL Relay หยุดทํางาน (OFF) ทันที
 
R S T

ลําดับเฟสถูกตอง
กราฟแสดงการตรวจจับการกลับเฟส

ลําดับเฟสไมถูกตอง (กลับเฟส)

 
R T S

ฟงกชันล็อคโรเตอร (Locked Rotor)

   ฟงกชันน้ีจะทําการตรวจจับกระแสสูงผิดปกติขณะมอเตอรเร่ิมทํางาน โดยทํางานในชวงเวลา

Overload start time (OL.st) การตรวจจับกระแสสูงผิดปกติ เม่ือคากระแสเฉล่ียของท้ัง 3 เฟส

มีคาเกิน Set Point ท่ีต้ังไว (1.5 - 8 เทา) จะทําการหนวงเวลา Over Time (LOC.ot)

เม่ือครบเวลาท่ีต้ังไว OL Relay จะหยุดทํางาน (OFF)

ฟงกชัน Stall motor (Shock/Stall)

   ฟงกชันน้ีจะเร่ิมทํางานหลังจากครบเวลา Overload start time (OL.st)

จะทําการตรวจจับกระแสสูงผิดปกติขณะมอเตอรกําลังทํางาน เม่ือคากระแสเฉล่ียของท้ัง 3 เฟส

มีคาเกิน Set Point ท่ีต้ังไว (1.5 - 8 เทา) จะทําการหนวงเวลา Over Time (St.ot)

เม่ือครบเวลาท่ีต้ังไว OL Relay จะหยุดทํางาน (OFF)

ฟงกชันเช็คกระแสลัดวงจรไปยังสายดิน (Ground Fault)

     โดยฟงกชันน้ีจะทําการตรวจเช็คและปองกันกระแสร่ัวไหลลงในระบบกราวด 

ผานการตอวัดการอานกระแส ZCT โดยทํางานเม่ือมีคากระแสมากกวา Set Point ท่ีต้ังไว

จะทําการหนวงเวลา Over Time (GF.ot) เม่ือครบเวลาท่ีต้ังไว GF Relay จะเร่ิมทํางาน (ON)
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กด 1 คร้ัง เพ่ือแสดงคา Hour Counter และกดคางเพ่ือต้ังคาโปรแกรม

กดคางเพ่ือรีเซ็ต Relay Output (Over load, Alarm, Ground fault)

กดเล่ือนลงเพ่ือเปล่ียนการแสดงคากระแสในหนาจอ หรือเพ่ือลดคาพารามิเตอร

กดเล่ือนข้ึนเพ่ือเปล่ียนการแสดงคากระแสในหนาจอ หรือเพ่ือเพ่ิมคาพารามิเตอร

+     กดคางเพ่ือทดสอบ Relay Output (Over load, Alarm, Ground fault)

(วงจรการตอใชงาน)WIRING DIAGRAM
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PMEO-01N

L1

L2

L3

P

A

Reset

Electronics Overload Relay

ZCT
+ -

Transfer
+ -

RS-485
A B

Supply
L N

OL
COM NO NC

AL GF
COM NO

Ext. Reset
COM NO

L1 L2 L3

U V W

รูปท่ี2 แสดงการตอใชงาน Direct Current 3 CT (R - S - T)
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PMEO-N-SERIES
UM-[PMEO-N-SERIES]-F68-01

ELECTRONICS OVERLOAD RELAY

1. Connection CT

Con.Ct
ต้ังคาจํานวน CT ท่ีตองการนํามาใชงาน
(1.Ct  ...  2.Ct  ...  3.Ct)

P

INPUT SETTING

Input setting

SET.1
เมนูสําหรับต้ังคาการทํางานของอินพุต

P

3.Ct

2. CT Ratio

Ctr
ต้ังคา Ratio ของ CT
(1  …  2000)

P

1

3. Ground Fault CT Ratio

GF.Ctr
ต้ังคา Ratio ของ ZCT
(0.1  …  1000.0)

P

1.0

4.Display scan time

SCAN.t
เลือกหนวงการเปล่ียนคาของกระแสแตละเฟส 
(MAN  ...  1.SEC  ...  60.SEC)

10.sEC

FUNCTION SETTING

Function setting

SET.2
เมนูสําหรับต้ังคา เปด-ปด การทํางาน

1. Over Current setting

0v.Cur
ต้ังคาการทํางาน Overload Over Current 
(NO ...  YES)

P

P

yEs

2. Under Current setting

Un.Cur
ต้ังคาการทํางาน Overload Under Current 
(NO ...  YES)

P

NO

3. Unbalance setting

Ub
ต้ังคาการทํางาน Overload Unbalance Current
(NO ...  YES)

P

NO

4. Phase Loss setting

LOss
ต้ังคาการทํางาน Overload Phase Loss
(NO ...  YES)

P

NO

5. Phase Reversal setting

REv
ต้ังคาการทํางาน Overload Phase Reversal
(NO ...  YES)

P

NO

6. Lock Rotor setting

LOCK.r
ต้ังคาการทํางาน Overload Lock Rotor
(NO ...  YES)

P

NO

7. Stall Motor setting

StALL
ต้ังคาการทํางาน Overload Stall Motor
(NO ...  YES)

P

NO

8. Hour Counter setting

Hr.C
ต้ังคาการทํางาน Alarm Hour Counter
(NO ...  YES)

NO

9. Alarm setting

ALArM
ต้ังคาการทํางาน Alarm Func.
(NO ...  YES)

P

NO

10. Ground Fault setting

GF
ต้ังคาการทํางาน Ground Fault
(NO ...  YES)

NO

P

1. Over Load start time

OL.ST
ต้ังคาหนวงการเร่ิมตนทํางาน Over load
(0.SEC  …  99.SEC) (ใชสําหรับทุกฟงกชันยกเวน UN.SP)

P

OVERLOAD SETTING

Over Load setting

SET.3
เมนูสําหรับต้ังคาการทํางาน Over Load

P

0.sEC

2. Over Current set point

OC.Sp
ต้ังคาตัดการทํางานเม่ือถึงคา Over Current
(0.1A  ...  9999A)

P

5.0A

3. Over Current over time

OC.ot
ต้ังคาหนวงเวลาตัดการทํางาน Over Current
(0.SEC  ...  99.SEC)

P

0.sEC

4. Under Current start time

UC.ST
ต้ังคาหนวงการทํางานเร่ิมตน Under Current
(0.SEC  ...  99.SEC)

P

0.sEC

5. Under Current set point

UC.Sp
ต้ังคาตัดการทํางานเม่ือถึงคา Under Current
(0.0A  ...  9999A)

P

0.0A

6. Under Current over time

UC.ot
ต้ังคาหนวงเวลาตัดการทํางาน Under Current
(0.SEC  ...  99.SEC)

P

0.sEC

7. Unbalance set point

Ub.sp
ต้ังคาตัดการทํางานเม่ือถึงคา Unbalance
(0.PER  ...  50.PER)

P

0.pEr

8. Unbalance over time

Ub.ot
ต้ังคาหนวงเวลาตัดการทํางาน Unbalance
(0.SEC  ...  99.SEC)

P

0.sEC

9. Lock Rotor set point

LOC.SP
ต้ังคาตัดการทํางานเม่ือถึงคา Lock Rotor
(1.5T  …  8.0T) คํานวณจากคา OC.SP x LOC.SP 

P

1.5t

10. Lock Rotor over time

LOC.ot
ต้ังคาหนวงเวลาตัดการทํางาน Lock Rotor
(0.SEC  …  99.SEC) ต้ังคาไดนอยกวาหรือเทากับ OL.ST 

P

0.sEC

11. Stall Motor set point

St.SP
ต้ังคาตัดการทํางานเม่ือถึงคา Stall Motor
(1.5T  …  8.0T) คํานวณจากคา OC.SP x St.SP 

1.5t

P

12. Stall Motor over time

ST.ot
ต้ังคาหนวงเวลาตัดการทํางาน Stall Motor
(0.SEC  ...  99.SEC)

P

0.sEC

13. Over Load reset

OL.rE
ต้ังคารีเซ็ต Over Load
(MAN  ...  AUTO)

MAN

P

14. Over Load Fail Safe

OL.FS
ต้ังคาปองกันความผิดพลาด Over Load Relay
(NO ...  YES)

YES

1. Alarm High

AL.Hl
ต้ังคาตัดการทํางานเม่ือถึงคา Alarm high
(0.1A  ...  9999A)

P

ALARM SETTING

Alarm setting

SET.4
เมนูสําหรับต้ังคาการทํางาน Alarm

P

5.0A

2. Alarm Low

AL.LO
ต้ังคาตัดการทํางานเม่ือต่ํากวาคา Alarm Low
(Dls  ...  0.1A  ...  9998A)

P

DlS

3. Alarm start time

AL.ST
ต้ังคาหนวงการทํางานเร่ิมตน Alarm
(0.SEC  ...  99.SEC)

P

0.seC

4. Alarm over time

AL.OT
ต้ังคาหนวงเวลาตัดการทํางาน Alarm
(0.SEC  ...  99.SEC)

P

0.seC

5. Hour Counter value

HOVr
แสดงคาการทํางานของ Hour Counter

P

0

6. Hour Counter set point

HrC.SP
ต้ังคาตัดการทํางานเม่ือช่ัวโมงการทํางาน
ถึงคา Hour Counter (0  …  99999)

P

0

7. Hour Counter start current

HrC.ST
ต้ังคาเร่ิมตนการทํางาน Hour Counter
(0.0A  ...  9999A)

P

1.0

8. Hour Counter reset

HrC.rE
ต้ังคารีเซ็ตคา Hour Counter
(NO  ...  YES)

P

NO

9. Alarm reset

AL.rE
ต้ังคารีเซ็ต Alarm
(MAN  ...  AUTO)

MAN

1. Ground Fault set point

GF.sp
ต้ังคาตัดการทํางานเม่ือถึงคา Ground Fault
(0.1A  ...  999.9A)

P

GROUND FAULT SETTING

Ground Fault setting

SET.5
เมนูสําหรับต้ังคาการทํางาน Ground Fault

P

1.0A

2. Ground Fault over time

GF.ot
ต้ังคาหนวงเวลาตัดการทํางาน Ground Fault
(0.sEC  ...  99.SEC)

P

0.SEC

3. Ground Fault reset

Gf.rE
ต้ังคารีเซ็ต Ground Fault
(MAN  ...  AUTO)

MAN

1. Transfer High

tr.Hl
ต้ังคา High Limit สําหรับ Transfer Output
(0.1A  ...  9999A)

P

TRANSFER SETTING

Transfer setting

SET.6
เมนูสําหรับต้ังคาการทํางาน Transfe

P

5.0A

2. Transfer Low

Tr.Lo
ต้ังคา Low Limit สําหรับ Transfer Output
(0.0A  ...  9998A)

P

0.0A

3. Transfer Direction

tr.Dl
เลือกจายสัญญาณเอาทพุตแบบแปรผันตรง หรือ
แปรผันตรงขาม (0  …  1)

0

1. Slave Address

Addr
ต้ังคา Slave Address
(1  …  127)

P

COMMUNICATION SETTING

Communication setting

SET.7
เมนูสําหรับต้ังคาการทํางาน Serial RS-485

P

1

2. Baud rate

bAUd
ต้ังคา Baud rate
(9.6  …19.2  …  38.4  …  57.6)

P

9.6

3. Communication

COMM
ต้ังคา Communication
(d8N1  ...  d8N2  ...  d8O1  ...  d8O2  ...  D8E1  ...  D8E2)

d8N1



PMEO-N-SERIES
UM-[PMEO-N-SERIES]-F68-01

ELECTRONICS OVERLOAD RELAY

1. Over load last fault status

OC.123
แสดงคาความผิดพลาด

LAST FAULT STATUS

Last fault status

SET.8
เมนูสําหรับแสดงคาความผิดพลาดลาสุดของ 
โอเวอรโหลด เอาทพุต

P

100

1. Lock Set.1

LOC.S.1
ต้ังคาล็อคการต้ังคาเมนู 1. Input setting
(NO ...  YES)

P

LOCK PARAMETER SETTING

Lock Parameter

SET.9
เมนูสําหรับต้ังคาล็อคการต้ังคาเมนู

P

NO

2. Lock Set.2

LOC.S.2
ต้ังคาล็อคการต้ังคาเมนู 
2. Over Load Function setting (NO ...  YES)

P

NO

3. Lock Set.3

LOC.S.3
ต้ังคาล็อคการต้ังคาเมนู 3. Over Load setting
(NO ...  YES)

P

NO

4. Lock Set.4

LOC.S.4
ต้ังคาล็อคการต้ังคาเมนู 4. Alarm setting
(NO ...  YES)

P

NO

5. Lock Set.5

LOC.S.5
ต้ังคาล็อคการต้ังคาเมนู 5. Ground Fault setting
(NO ...  YES)

P

NO

6. Lock Set.6

LOC.S.6
ต้ังคาล็อคการต้ังคาเมนู 6. Transfer setting
(NO ...  YES)

P

NO

7. Lock Set.7

LOC.S.7
ต้ังคาล็อคการต้ังคาเมนู
7. Communication setting (NO ...  YES)

NO

OVERLOAD LAST FAULT STATUS*
1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12
13
14
15
16
17

OC.1

OC.2

OC.3

OC.12

OC.23

OC.31

OC.123

UC.1

UC.2

UC.3

UC.12

UC.23

UC.31

UC.123

L.1

L.2

L.3

Over Current L1
Over Current L2
Over Current L3

Over Current L1, L2
Over Current L2, L3
Over Current L3, L1

Over Current L1, L2, L3
Under Current L1
Under Current L2
Under Current L3

Under Current L1, L2
Under Current L2, L3
Under Current L3, L1

Under Current L1, L2, L3
Current Loss L1
Current Loss L2
Current Loss L3

18
19
20
21
22
23
24

L.12

L.23

L.31

UB

REV

LOCk.r

stALL

Current Loss L1, L2
Current Loss L2, L3
Current Loss L3, L1

Unbalance
Phase Reversal

Lock Rotor
Stall Motor

MODBUS TABLE
Measure

0
1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11

Address Name Format Word Access Min Max

CurrentAvg

Current R

Current S

Current T

Current N

Not use
DP Phase

Unsigned
Unsigned

Long ABCD

Long ABCD

Long ABCD

Long ABCD

Long ABCD

2

2

2

2

2

1
1

R

R

R

R

R

R
R

0

0

0

0

0

-
0

99999

99999

99999

99999

99999

-
1

12
13
14
15
16
17
18
19
20
21
22
23
24
25
26
27
28
29
30
31
32
33
34
35
36
37
38
36
40
41
42
43
44
45
46
47
48

DP Neutron
Relay Status**

Overload Last fault status*
Overload Last fault value

Overload start flag
Under current start flag
Overload start time

Under current start time
Over current over time
Under current over time
Unbalance over time
Lock rotor over time
stall motor over time
Overload Transfer

Overload delay reset Second
Overload delay reset Minute
Overload delay reset Hour

Alarm start flag
Alarm start time
Alarm over time

Alarm hour counter Second
Alarm hour counter Minute

Alarm hour counter Hour

Alarm delay reset Second
Alarm delay reset Minute
Alarm delay reset Hour
Ground Fault over time

Ground Fault delay reset Second
Ground Fault delay reset Minute
Ground Fault delay reset Hour

Overload remote reset
Alarm remote reset

Ground Fault remote reset
Hour Counter count reset

Soft ware version
Hard ware version

Unsigned
Unsigned
Unsigned
Unsigned
Unsigned
Unsigned
Unsigned
Unsigned
Unsigned
Unsigned
Unsigned
Unsigned
Unsigned
Unsigned
Unsigned
Unsigned
Unsigned
Unsigned
Unsigned
Unsigned
Unsigned
Unsigned

Long ABCD

Unsigned
Unsigned
Unsigned
Unsigned
Unsigned
Unsigned
Unsigned
Unsigned
Unsigned
Unsigned
Unsigned
Unsigned
Unsigned

2

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1
1

R/W
R/W
R/W
R/W
R
R

R
R
R
R
R
R
R
R
R
R
R
R
R
R
R
R
R
R
R
R
R
R

R

R
R
R
R
R
R
R

0
0
0
0
0
0

0
0
0
0
0
0
0
0
0
0
0
0
0
0
0
0
0
0
0
0
0
0

0

0
0
0
0
0
0
0

1
1
1
1

999
999

1
7
24

99999
1
1
99
99
99
99
99
99
99

2000
59
59
99
1
99
99
59
59

99999

59
59
99
99
59
59
99

Parameter

1024
1025
1026
1027
1028
1029
1030
1031
1032
1033
1034
1035
1036
1037
1038

1039
1040
1041
1042
1043
1044
1045
1046
1047
1048
1049
1050
1051
1052
1053
1054
1055
1056
1057
1058
1059
1060
1061
1062
1063
1064
1065
1066
1067
1068
1069
1070
1071
1072

Address Name Format Word Access Min Max
Connection CT

CT Ratio
Unsigned
Unsigned

1
1

R/W
R/W

1
1

3
2000

Ground Fault CT Ratio
Display scan time

Unsigned
Unsigned

1
1

R/W
R/W

1
0

10000
60

Over Current setting
Under Current setting

Unsigned
Unsigned

1
1

R/W
R/W

0
0

1
1

Unbalance setting
Phase Loss setting

Unsigned
Unsigned

1
1

R/W
R/W

0
0

1
1

Phase Reversal setting
Lock Rotor setting

Unsigned
Unsigned

1
1

R/W
R/W

0
0

1
1

Stall Motor setting
Hour Counter setting

Unsigned
Unsigned

1
1

R/W
R/W

0
0

1
1

Alarm setting
Ground fault setting

Unsigned
Unsigned

1
1

R/W
R/W

0
0

1
1

Over Load start time

Over Current set point

Unsigned

Unsigned

1

1

R/W

R/W

0

1

99

9999
Over Current over time
Under Current start time

Unsigned
Unsigned

1
1

R/W
R/W

0
0

99
99

Under Current set point
Under Current over time

Unsigned
Unsigned

1
1

R/W
R/W

0
0

9999
99

Unbalance set point
Unbalance over time

Unsigned
Unsigned

1
1

R/W
R/W

2
0

50
99

Lock Rotor set point
Lock Rotor over time

Unsigned
Unsigned

1
1

R/W
R/W

15
0

80
99

Stall Motor set point
Stall Motor over time

Unsigned
Unsigned

1
1

R/W
R/W

15
0

80
99

Overload reset mode
Overload reset timer

Unsigned
Unsigned

1
1

R/W
R/W

0
0

1
99

Overload reset unit
Alarm High

Unsigned
Unsigned

1
1

R/W
R/W

1
0

2
9999

Alarm Low
Alarm start time

Unsigned
Unsigned

1
1

R/W
R/W

0
0

9999
99

Alarm over time

Hour Counter set point

Unsigned

Long ABCD

1

2

R/W

R/W

0

1

99

99999

Overload Fail Safe Unsigned 1 R/W 0 1
Hour Counter start current

Alarm reset mode
Unsigned
Unsigned

1
1

R/W
R/W

0
0

99999
1

Alarm reset timer
Alarm reset unit

Unsigned
Unsigned

1
1

R/W
R/W

0
0

99
2

Ground Fault set point
Ground Fault over time

Unsigned
Unsigned

1
1

R/W
R/W

1
0

9999
99

Ground Fault reset mode
Ground Fault reset timer

Unsigned
Unsigned

1
1

R/W
R/W

0
0

1
99

Ground Fault reset unit
Transfer High

Unsigned
Unsigned

1
1

R/W
R/W

0
1

2
9999

Transfer Low
Transfer Direction

Unsigned
Unsigned

1
1

R/W
R/W

0
0

9999
1

1073
1074
1075
1076
1077
1078
1079
1080
1081
1082

Lock Set.1
Lock Set.2

Unsigned
Unsigned

1
1

R/W
R/W

0
0

1
1

Lock Set.3
Lock Set.4

Unsigned
Unsigned

1
1

R/W
R/W

0
0

1
1

Lock Set.5
Lock Set.6

Unsigned
Unsigned

1
1

R/W
R/W

0
0

1
1

Lock Set.7
Factory Reset

Unsigned
Unsigned

1
1

R/W
R/W

0
0

1
1

Address
Baudrate

Unsigned
Unsigned

1
1

R
R

1
0

127
5

Communication Unsigned 1 R 0 6

ORDERING CODE (การติดตอส่ังซ้ือ)

PMEO -         -         - 
TYPE OPTION 1 OPTION 2

-NONE
I 4-20mA

OPTION 1

Input CT 5A
TYPE

Input CT 5A + Front Panel01ND
Direct 0.1 - 50 A02N

Direct 0.1 - 50 A + Front Panel02ND
Direct 0.1 - 160 A03N

Direct 0.1 -160 A + Front Panel03ND

01N
Ground Fault

-
OPTION 2

NONE
GF

PMEO - D
TYPE

Front Panel Only
TYPE

D

** กรณีสั่งซื้อเฉพาะแค Front Panel อย่างเดียว

SERIAL COMMUNICATION
The PMEO-N Series are equipped whit a RS-485 serial communications 
interface to allow connection to computer or PLC. MODBUS protocal 
is provided as standard communication. The user can connect PMEO-N Series
as network up to 127 meters.

MODBUS PROTOCAL 
This MODBUS Protocal has been implement in accordance with MODBUS.ORG MODBUS 
Application Protocal Specification V1.1 With the following conditions applying
 
The following conditions apply 
Baudrate must be set for 9600, 19200, 38400, 57600 bps 
The format is MODBUS RTU 
UART data 8 bites, 1 stop bit and no parity 
Data is considered to be half duplex using 2 wire.
 
Exception Responses 
The following exception codes will be supported only. 

01 Illegal function 
02 Illegal data address 
03 Illegal value

RS-485

RM-012N

RS485 to RS232/
USB Convertor

RS232/USB

Computer or PLC

Modbus Function code
Function code Operation Brodcast

0x03

0x04

Read Holding Registers

Read Multiple Registers Yes

Yes

0x06 Write Single Registers Yes

PMEO-01N

L1

L2

L3

P

A

Reset

Electronics Overload Relay

OL AL GF Hour

ZCT
+ -

Transfer
+ -

RS-485
A B

Supply
L N

OL
COM NO NC

AL
COM NO

GF
COM NO

Ext. Reset
COM NO

**Relay Status
  OL = 1

  GF = 2

  AL = 4

  Ex. OL ON, GF ON = 1+2 = 3

  Ex. AL ON, GF ON = 4+2 = 6


