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• Electronics Overload Relay : PMEO-N Series เป็น เป็น
    Electronics Overload ทำ�หน้าที่ป้องกันความเสียหายของ ทำ�หน้าที่ป้องกันความเสียหายของ
  มอเตอร์อันเกิดจาก   มอเตอร์อันเกิดจาก Overload และช่วยบำ�รุงรักษามอเตอร์ และช่วยบำ�รุงรักษามอเตอร์
• มีความแม่นยำ�สูงด้วยระบบไมโครโปรเซสเซอร์ และเป็นแบบ มีความแม่นยำ�สูงด้วยระบบไมโครโปรเซสเซอร์ และเป็นแบบ Fail

    Safe คือ  คือ Relay Contact จะตัดวงจรเมื่อเกิดความผิดพลาด จะตัดวงจรเมื่อเกิดความผิดพลาด
  ไม่เหมือน   ไม่เหมือน Overload ระบบ  ระบบ Bi-Metal ซึ่งจะต่อวงจรตลอดเวลา ซึ่งจะต่อวงจรตลอดเวลา
• สามารถแยกหน้าจอสำ�หรับแสดงค่ากระแสและสถานะหน้าตู้คอนโทรลสามารถแยกหน้าจอสำ�หรับแสดงค่ากระแสและสถานะหน้าตู้คอนโทรล
  สำ�หรับรุ่น   สำ�หรับรุ่น PMEO-01ND, PMEO-02ND และ  และ PMEO-03ND

• ฟงักช์นัในการปอ้งกนั ฟงักช์นัในการปอ้งกนั Over Current, Under Current, Phase

    Loss, Phase Reversal, Phase Unbalance, LockedRotor,

    Stall Motor, Ground Fault, Hour Counter

• สามารถวัดกระแสแบบ สามารถวัดกระแสแบบ 1 CT, 2 CT และ  และ 3 CT ได้ในตัวเดียวกัน ได้ในตัวเดียวกัน
• มีรุ ่นสำ�หรับใช้ มีรุ ่นสำ�หรับใช้ CT ภายนอก ภายนอก 5A Primary Up to 10,000A

    (PMEO-01N), รุน่สำ�หรบั  รุน่สำ�หรบั Direct Current ตัง้แต ่ ตัง้แต ่0.1-50 Amp

    (PMEO-02N) และรุน่สำ�หรบั  และรุน่สำ�หรบั Direct Current ตัง้แต ่ ตัง้แต ่0.1 - 160

    Amp (PMEO-03N)

• มี มี Hour Counter นับเวลาการทำ�งานของมอเตอร์ และสามารถ
  กำ�หนดให้เตือนเวลาสำ�หรับการบำ�รุงรักษามอเตอร์ หรือ Bearing ได้
• ม ีม ีGround Fault Function สำ�หรบัตรวจสอบกระแสร่ัวลงกราวด์
• มี มี Alarm Output ที่สามารถตั้งค่ากระแสสำ�หรับเตือนให้รู้ว่า
  มอเตอร์เริ่มมีการกินกระแสมากกว่าปกติ เพื่อการตรวจเช็คป้องกัน
  ก่อนมอเตอร์เสียหายและสามารถ Hold ได้เมื่อเกิด Alarm
• มี มี Lock Rotor Function สำ�หรับตรวจสอบกระแสช่วง Start
  Motor กรณีกระแสพิกัด
• มี มี Stall Motor Function สำ�หรับตรวจสอบกระแสช่วง Run
  Motor กรณีกระแสพิกัด
• มีให้เลือก มีให้เลือก 3 รุ่นคือ  รุ่นคือ 0-5A, 0-50A (Direct) และ  และ 0-160A (Direct)

• RS-485 (Modbus RTU Protocol) สำ�หรับเพื่อเชื่อมต่อ สำ�หรับเพื่อเชื่อมต่อ
  กับ   กับ Software ได้ ได้
• 4-20mA Analog Transfer สำ�หรับเพื่อเชื่อมต่อกับอุปกรณ์ สำ�หรับเพื่อเชื่อมต่อกับอุปกรณ์
  ภายนอกได้  ภายนอกได้
• มี มี Un-Balance Current Function ใช้สำ�หรับวัดกระแสไม่
  สมดุลในแต่ละเฟส หรือกระแสหายของเฟสเพื่อตรวจสอบว่าสายไฟ
  ที่ต่อไปยังมอเตอร์มีการขาดระหว่างทางหรือไม่ เหมาะกับการใช้งาน
  ของปั๊มน้ำ�บาดาลที่ต่อสายไฟลงไปด้านล่างยากต่อการตรวจสอบ
• มีระบบเช็คลำ�ดับเฟสของกระแสเพื่อป้องกันมอเตอร์กลับทางหมุนมีระบบเช็คลำ�ดับเฟสของกระแสเพื่อป้องกันมอเตอร์กลับทางหมุน
• แสดงผลเป็นแบบ LED 7-Segment 5 หลักสามารถดูค่ากระแสของ
  แต่ละเฟสได้
• มี LED แสดงสถานะของ Over Load (OL), Alarm (AL), Ground
  Fault (GF), Hour Counter 
• ฟังก์ชันการหน่วงเวลาเมื่อกระแสเกินกว่าค่าที่ตั้งไว้ (OT) สามารถ
  Delay ยังไม่ให้สั่งหยุดมอเตอร์
• สามารถเลือกเปิด-ปิดฟังก์ชันการป้องกันตามการใช้งานได้
• สามารถ Reset ได้ 2 แบบ คือ (1) กดที่ปุ่มหน้าจอ (2) ผ่าน
  External Reset

Model PMEO-01N PMEO-02N PMEO-03N
Power Supply 100-500VAC/VDC
Power Consumption 10VA

Display
7-Segment Size 0.39 Inch, 5 Digits, 1 Raw
LED 3 Status, 4 Output

Input

CT Connection
1-3CT Direct Direct

CT Ratio 1-2000 1 1
Primary 0.1-9999A 0.1-50A 0.1-160A
Secondary 0.1-5A 0.1-50A 0.1-160A
ZCT 1 ZCT
ZCT Ratio 0.1-1000.0
Primary 0.1-999.9A
Secondary 0.1-5A
Accuracy Current ±0.5% FS. +1 Digit
Resolution 0.1A

Output
Relay Output 1 DPDT 5A/250VAC (OL)/2 SPDT

5A/250VAC (AL, GF)
Analog Transfer 4-20mA Maximum 500Ω
Accuracy ±0.2% of Output Range

Communi-
cations

Protocol RS-485 Modbus RTU Protocol

Address 1-127

Baud rate 9600, 19200, 38400, 57600 bps

Parity None, Even, Odd

Data Bit 8 Bits

Stop Bit 1, 2
Support
device node recommend less than 32

Ambient
Operation

Temperature -10OC to 60OC

Humidity 85% RH Non-Condensing

Ambient
Storage

Temperature -20OC to 80OC

Humidity 85 % RH Non-Condensing

Protection Degree IP30

Installation DIN-RAIL

Material ABS-V0

Size (mm.) 95 x 90.5 x 119
Weigth (kg.) 445 520 520
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การทำ�งาน

กราฟแสดงการตรวจจับการกลับเฟส

ลําดับเฟสถูกตอง

ลําดับเฟสไมถูกตอง
(กลับเฟส)

ฟังค์ชันกระแสไม่นสมดุล ฟังค์ชันกระแสไม่นสมดุล (Phase Unbalance)

	 Phase Unbalance จะเริ่มทำ�งานหลังจากครบการหน่วงเวลา 

Overload start time (OL.St) โดยจะทำ�การตรวจสอบว่าค่ากระแสไฟฟ้าของ

แตล่ะเฟสเทยีบกบัค่ากระแสเฉลีย่ของทัง้ 3 เฟส ถา้มค่ีาเปอรเ์ซน็ตต์า่งกนัเกิน

กว่าร้อยละ Unbalance ที่ตั้งไว้ หากมีค่าเปอร์เซ็นต์สูงกว่า จะทำ�การหน่วง

เวลา Over Time (Ub.ot) เมื่อครบเวลาที่ตั้งไว้ OL Relay จะหยุดทำ�งาน

การคํานวณหาคา %Unbalance เปนไปตามคาสมการดังนี้

ฟังค์ชันล็อคโรเตอร์ ฟังค์ชันล็อคโรเตอร์ (Locked Rotor)

	 Locked Rotor จะเริ่มทำ�งานพร้อมกับการหน่วงเวลา Overload 

start time (OL.St) โดยทำ�การตรวจจับกระแสสูงผิดปกติขณะมอเตอร์เริ่ม

ทำ�งาน ใช้ค่ากระแสของเฟสใดเฟสหนึ่งมีค่าเกิน Set Point ท่ีตั้งไว้ (1.5-8 

เท่า) จะทำ�การหน่วงเวลา Over Time (LOC.ot) เมื่อครบเวลาที่ตั้งไว้ OL 

Relay จะหยุดทำ�งาน

ฟังค์ชันฟังค์ชัน Stall motor (Shock/Stall)

	 Stall motor จะเริ่มทำ�งานหลังจากครบการหน่วงเวลา Overload 

start time (OL.St) โดยทำ�การตรวจจับกระแสสูงผิดปกติขณะมอเตอร์

ทำ�งาน ใช้ค่ากระแสของเฟสใดเฟสหนึ่งมีค่าเกิน Set Point ที่ตั้งไว้ (1.5-8 

เท่า) จะทำ�การหน่วงเวลา Over Time (LOC.ot) เมื่อครบเวลาที่ตั้งไว้ OL 

Relay จะหยุดทำ�งาน

ฟังค์ชันเช็คกระแสลัดวงจรไปยังสายดินฟังค์ชันเช็คกระแสลัดวงจรไปยังสายดิน (Ground Fault)

	 Ground Fault  จะทำ�การตรวจเช็คและป้องกันกระแสรั่วไหลลง

ในระบบของกราวด์ผ่านการต่อวัดการอ่านกระแส ZCT โดยทำ�งานเมื่อมีค่า

กระแสมากกว่าที่ต้ังไว้ จะทำ�การหน่วงเวลา Over Time (GF.ot) เม่ือครบ

เวลาที่ตั้งไว้ GF Relay จะเริ่มทำ�งาน

% UBL = 100 × IMD					     (1)

Iavg = Ia+Ib+Ic					     (2)

IMD = คา Absolute สูงสุดของผลตางกระแสไฟฟา

      แตละเฟสกับคากระแสไฟฟาเฉลี่ย

IMD = Max (Ia-Iavg, Ib-Iavg, Ic-Iavg)			   (3)

Iavg

3

ตัวอยาง

Iavg = 183 A, Ia = 110 A, Ib = 220 A, Ic = 220 A

Ia - Iavg = 73 A, Ib - Iavg = 37 A, Ic - Iavg = 37 A

% UBL = 73 x 100 = 39.89 %
183

	 PMEO-N-Series เป็น Electronics Overload ทำ�หน้าที่ป้องกัน

ความเสยีหายของมอเตอรอ์นัเกดิจาก Overload และชว่ยบำ�รงุรกัษามอเตอร ์

โดยอ่านค่ากระแสจาก CT ที่สามารถเลือกได้ตั้งแต่ 1 - 3 เฟส แล้วเลือกเปิด

ตามฟังก์ชันการทำ�งานที่ต้องการป้องกันความเสียหายจากมอเตอร์ และยัง

สามารถตั้งค่า OT เพื่อหน่วงเวลาการทำ�งาน เมื่อกระแสกลับมาอยู่ในสภาวะ

ปกติ สามารถตั้งค่าให้รีเซ็ตด้วยตัวเอง หรือกำ�หนดเวลารีเซ็ตได้ 

	 Fail Safe ของ ของ Relay คือหลักการออกแบบการทำ�งานของ  คือหลักการออกแบบการทำ�งานของ 
Relay ให้เมื่อเกิดความผิดพลาด เช่น ไฟฟ้าดับ สายไฟหลุด  ให้เมื่อเกิดความผิดพลาด เช่น ไฟฟ้าดับ สายไฟหลุด Relay เสีย  เสีย 
ฯลฯ ระบบจะยังคงอยู่ใน “สถานะปลอดภัย” โดยไม่ก่อให้เกิดอันตรายกับ ฯลฯ ระบบจะยังคงอยู่ใน “สถานะปลอดภัย” โดยไม่ก่อให้เกิดอันตรายกับ 
เครื่องจักร หรือ ระบบอื่นเครื่องจักร หรือ ระบบอื่น

	 เมื่อจ่าย เมื่อจ่าย Supply ให้กับ  ให้กับ PMEO-N-Series Relay Output  
จะทำ�งานทันที จะทำ�งานทันที (NO) ถ้าหากกรณีเกิดไฟดับ หรือ  ถ้าหากกรณีเกิดไฟดับ หรือ Emergency Stop  
ทำ�ให้ ทำ�ให้ Relay Output หยุดทำ�งาน  หยุดทำ�งาน (OFF) หลังจากนั้นจะทำ�งานตาม หลังจากนั้นจะทำ�งานตาม
ฟังก์ชันดังนี้ฟังก์ชันดังนี้

PMEO-N Series มีฟังก์ชันการทำ�งานดังนี้

ฟังก์ชันเช็คกระแสเกินพิกัดฟังก์ชันเช็คกระแสเกินพิกัด (Over Current)

	 Over Current จะเร่ิมทำ�งานหลงัจากครบการหน่วงเวลา Overload 

start time (OL.St) โดยทำ�การตรวจจับค่ากระแสเกินพิกัด ใช้ค่ากระแสของ

เฟสใดเฟสหนึ่ง หากมีค่ากระแสมากกว่าที่ตั้งไว้ จะทำ�การหน่วงเวลา Over 

Time (Ov.ot) และเมื่อครบเวลาที่ตั้งไว้  OL Relay จะหยุดทำ�งาน

ฟังก์ชันเช็คกระแสฟังก์ชันเช็คกระแสต่ำ�ต่ำ�กว่าพิกัดกว่าพิกัด (Under Current)

	 Under Current จะเริ่มทำ�งานหลังจากครบการหน่วงเวลา Under 

Current start time (Uv.st) โดยทำ�การตรวจจับค่ากระแสต่ำ�กว่าพิกัด ใช้ค่า

กระแสของเฟสใดเฟสหนึง่ หากมีคา่กระแสต่ำ�กวา่ทีต่ัง้ไว ้จะทำ�การหนว่งเวลา 

Under Time (Uv.ot) และเมื่อครบเวลาที่ตั้งไว้ OL Relay จะหยุดทำ�งาน

ฟังก์ชันกระแสเฟสขาดหาย ฟังก์ชันกระแสเฟสขาดหาย (Phase Loss)

	 Phase Loss จะเริ่มทำ�งานเมื่ออ่านค่ากระแสได้ หากพบว่ากระแส

ของเฟสใดเฟสหนึ่งหายไป (0 A) จะทำ�ให้ OL Relay จะหยุดทำ�งานทันที
ฟังก์ชันกระแสกลับเฟส ฟังก์ชันกระแสกลับเฟส (Phase Reversal)

	 Phase Reversal จะเริ่มทำ�งานเมื่ออ่านค่ากระแสได้ หากตรวจ

เช็คได้ว่าลำ�ดับกระแสเป็น R-T-S, S-R-T หรือ T-S-R จะทำ�ให้ OL Relay OL 

Relay จะหยุดทำ�งานทนัที โดยปกตแิลว้ลำ�ดบัของเฟสทีถ่กูตอ้ง จะเปน็ R-S-T 

หรือที่มุม 120 องศา
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การแสดงผลหน้าจอ

SERIAL COMMUNICATION

กด 1 ครั้ง เพ่ือแสดงคา Hour Counter

และกดคางเพ่ือต้ังคาโปรแกรม

กดคางเพื่อรีเซ็ต Relay Output

(Over load, Alarm, Ground fault)

กดเล่ือนลงเพื่อเปลี่ยนการแสดงคากระแสในหนาจอ

หรือเพื่อลดคาพารามิเตอร

กดเลื่อนขึ้นเพื่อเปล่ียนการแสดงคากระแสในหนาจอ

หรือเพื่อเพิ่มคาพารามิเตอร

	 The PMEO-N Series are equipped whit a RS-485 serial 

communications interface to allow connection to computer or PLC. 

MODBUS protocal is provided as standard communication. The user 

can connect PMEO-N Series as network up to 127 meters.

MODBUS PROTOCAL

	 This MODBUS Protocal has been implement in accordance 

with MODBUS.ORG MODBUS Application Protocal Specification V1.1 

With the following conditions applying

การต่อใช้งาน

รูปท่ี 2 แสดงการตอใชงาน

Direct Current 3 CT (R - S - T)

รูปท่ี 1 แสดงการตอใชงาน

3 CT (R - S - T) และ ZCT
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ขนาดและมิติ

การสั่งซื้อ

Type

01N Input CT 5A

01ND Input CT 5A + Front Panel

02N Direct 0.1 - 50 A

02ND Direct 0.1 - 50 A + Front Panel

03N Direct 0.1 - 160 A

03ND Direct 0.1 -160 A + Front Panel

PMEO -

Type

Option 1

NONE -

I 4-20mA

Option 2

NONE -

GF Ground Fault

Option 1 Option 2

-

TYPE

D Front Panel Only

PMEO -    D
Type

** กรณีสัง่ซ้ือเฉพาะแค Front Panel อย่างเดียว


